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Serie SPRA

Starken auf einen Blick

P

Hohe Produktvielfalt — drei Flexibilitat bei der (Entwicklungs-)Zeitersparnis —
verschiedene Zylinderbefestigung — genormt einfache Dimensionierung und
Spindeltechnologien decken ein nach ISO 15552, breites Anpassung lhrer elektrischen
breites Spektrum an Zubehorsortiment Antriebslosung mit

Anwendungsanforderungen ab durchgangigen Online-Tools und

'ﬂ w ?‘. T Konfigurator




sWas habe ich davon?“

Flexibilitit Nachhaltigkeit & TCO Reproduzierbarkeit
Im Prozess

— =

 Entwicklung von Maschinen, die * Option zur Auswahl der besten - Gewahrleistung der Einheitlichkeit
zukunftssicher und flexibel sind und Losung fur IHRE Anwendung, ob und Konsistenz des Outputs
zahlreiche Anforderungen erflillen pneumatisch oder elektrisch

« Mehr Nachhaltigkeit und
Energieeffizienz

« Parameter des Bewegungsprofils
 Im Bedarfsfall problemloser konnen gespeichert und an jeder
Maschinenwechsel zu einem Maschine abgerufen werden — fur
spateren Zeitpunkt * Reduzierte Gesamtbetriebskosten einen reproduzierbaren Prozess mit
(TCO) erhohter Genauigkeit



Ubersicht iiber die Varianten

» Elektromechanischer Zylinder mit Trapezgewindetrieb, Kugelgewindetrieb oder Rollengewindetrieb
« Gemal} ISO-Norm 15552

Standardhiibe (mm)
Spindeltyp
50 100 150 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

LS — Trapezgewindetrieb 9 x 1,5 mm X X X X X X
32 BS — Kugelgewindetrieb 10 x 3 mm X X X X X X
e
. BN — Kugelgewindetrieb 10 x 10 mm X X X X X X
I2_S5 :nanapezgewindetrieb 12,5 x X X X X X X
40 BS — Kugelgewindetrieb 12 x 5 mm X X X X X X
|
g 1B2t\l7—n}1<rlrj1gelgewindetrieb 12,7 % X X X X X X
LS — Trapezgewindetrieb 20 x 4 mm X X X X X X X X
BS — Kugelgewindetrieb 20 x 5 mm X X X X X X X X
63 N,
BN — Kugelgewindetrieb 20 x 10 mm X X X X X X X X
BL — Kugelgewindetrieb 20 x 20 mm X X X X X X X X
BS — Kugelgewindetrieb 32 x 10 mm X X X X X X X X X X
S BN — Kugelgewindetrieb 40 x 10 mm X X X X X X X X X X
100 = )
=== &% BL - Kugelgewindetrieb 40 x 20 mm X X X X X X X X X X

RN — Rollengewindetrieb 30 x 10 mm X X X X X X X X X X



Konstruktion und Funktionsprinzip

Motoradapter und
Motor

Gummiansc
hlagpuffer

Hochwertige Kugel- und
Rollengewindetriebe mit
geringem Axialspiel und

geringer Reibung

—

SPRA-100 '\‘__.a.'n\;i;;.\.\aﬁ-\\ b

Sinterfilter fur

hohen Hochwertige

Luftdurchlass Kugelgewindetriebe und
Gleitspindeln mit geringem
Axialspiel, geringer Reibung und
Lebensdauerschmierung

Magnetring fur
Naherungssensoren s (nur GroRe 100)

Nachschmieranschlus

Hochwertige
Lager

Wellendichtring zum Schutz
vor Verunreinigungen

b

W

Aluminiumprofil eloxiert mit Mutter mit
) Nuten fur Flhrungsringen und
Naherungssensoren Verdrehsicherung

Emerson vertraulich



Spindeltechnologie

: : Prazisionsgerollte : :
Trapezgewindetriebe Kugelgewindetriebe Rollengewindetriebe

» Diese Spindeln Ubertragen das * Hochleistungslosungen fur eine Vielzahl von « Fur hochste Anforderungen an Genauigkeit
Drehmoment durch direkte Gleitreibung in Anwendungen, die prazise und Steifigkeit
eine lineare Bewegung. Antriebssysteme, Strapazierfahigkeit und .

_ . _ hochwertige Qualitat erfordern ’ Id_eal fur schwere Lasten, hohe

« Gut geeignet fur selbstsichernde Einschaltdauer, Drehzahl,
Anwendungen durch einen relativ hohen - Standard-Fuhrungsgenauigkeit ist G9, nach Lineargeschwindigkeit und Beschleunigung,
Reibungskoeffizienten ISO 286-2:1988. Die Produktion erfullt G7 hochste Genauigkeit und Steifigkeit sowie

. Hohe Stellkr.aft, hohe sftatische ﬁteelﬁlézgrjsginezl;grk:geznof;rrﬁ!nen d?n Betrieb ur.w.te.r extremen Bedlngu.ngen
Belastbarkeit, hoher Widerstand gegen * FUr extrem prazise Anwendungen mit hoher
Vibrationen, ruhiger Lauf und Positionier- und Wiederholgenauigkeit und
Kosteneffizienz hochster Steifigkeit

Emerson vertraulich



Technische Daten

Spindeltyp LS BS BN

Leistungsdaten Max. statische Axialkraft

Dynamische Tragzahl

Max. Beschleunigung
Einschaltdauer
Mechanische Daten Spindeltyp
Spindeldurchmesser
Spindelsteigung
Steigungsgenauigkeit
Min. Hub

Max. Hub
Umkehrspiel

Wirkungsgrad

Umgebungsbedingungen
und Standards

Umgebungstemperatur
Schutzart?

Standard
1) IP65 auf Anfrage

Max. lineare Geschwindigkeit

KN

mm/s
m/s?
%

mm

mm

mm

mm
%
°C

o7 0,7 0,7
NA 28 25
60 150 500 70
1 6 6 1
60 100 100 60

N/A

< 10 10 12,5
1,5 3 10 2,5
NA  G7 G7 N/A

50
400
N/A - 0,06 0,06 N/A

30 75 84 38

LS BS BN LS BS BN BL BS BN BL RN

1,5 2375 2375 37 54 54 54 52 60 60 82

4,8 6 N/A 13,7 21 10 271 61,5 413 106

300 826 70 300 533 1067 260 210 750 890

6 6 1 5 6 6 6 6 12 12

100 100 60 100 100 100 100 100 100 100
Trapez Kugel Kugel Trapez Kugel Kugel Trapez Kugel Kugel Kugel Kugel Kugel Kugel Rollen

12 12,7 20 20 20 20 32 40 40 30

5 12,7 4 5 10 20 10 10 20 10

G7 G7 NA G7 G7 G7 G9 G9 G9 G5

100 100 50

600 800 2000

0,07 0,07 NA 0,07 0,07 007 02 02 02 02

85 86 39 85 85 86 85 85 85 80

0...+50
54S
ISO 15552



GroRe Auswahl an Zubehor

Flanschbefestigung vorn/hinten, FuBbefestigung,
Zapfenbefestigung vorn/hinten/Schwenkzapfen

Motoranbau inline und paraliel




Einfache Dimensionierung und Anpassung lhrer elektrischen
Antriebslosung

VERNETZTE DIENSTLEISTUNGEN

MotionFinder Konfigurator
Anwendungsdaten Berechnen Anpassen
Sho
Anforderung Auswahlen Erweitern P
Anordnung nach
Tragfahigkeit, Vergleichen Dokumentieren
Lebensdauer,...
» Einfache Anwendung e Zubehor: —H
« Online frei verfiigbar (keine Bl\e/lfetstlgun%en, R
Registrierung erforderlich) otoren, sensoren,... = e
« 3D-Modelle ——

Emerson vertraulich



Anwendungsbeispiele
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Verpacken und Fullen, Mischen,
Befullen Wiegen

Reifenherstellung
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